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Abstractor DE3635553 

Razor which has a handle, a razor blade holder and a pivot joint for the razor blade holder, which joint 
permits pivoting of the razor blade holder with respect to the handle. The razor blade holder is fastened 
by means of a releasable snap-in connection which forms the pivot joint. By virtue of the backspringing 
elasticity of the material of the parts which are connected to one another, the snap-in connection can 
be mounted in conjunction with the shaping of the connection parts and can be released for 
dismounting. The snap-in connection is composed of a forked lever element having at its free ends 
locking elements which fix the pivot axis and a fastening part having in each case a recess for the two 
free lever ends. The pivot joint may, however, also be formed by the razor blade holder and a holding 
part which is fastened to the handle or can be connected to the latter, the said pivot joint taking the 
form of a releasable connection of at least one pair of interacting shaped elements which each have a 
concave and a convex surface section and can be anchored to one another by being fitted together. 
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I Rasierapparat 

Rasierapparat mit emem Handgriff und einem Rasieridin- 
genhalter, mit einam Schwenkgeienk fur den RasierkJingen- 
halter, das eine Schwenkfoewegung des RasierkJingenhal- 
ters gegenuber dem Handgriff eriaubt. Der Rasierklingen- 
haher ist durcli eine das Schwenkgeienk bildende losbare 
Schnappverblndung befesdgt Die Schnappverbindung ist 
durch die ruckfedemde Materialelastizitat der miteinander 
verbundenen Telle in Verbindung mit der Formgebung der 
- Verbindungsteile montierbar und zur Demontage Idsbar. Die 
Schnappverbindung besteht aus einem gabelfdrmigen 
Hebelelement mit die Schwenkachse featlegenden Rast- 
elementen an den freien Enden und einem je eine Ausspa- 
rung fur die beiden freien- Hebelenden aufweisenden Befe- 
stigungstetl. Das Schwenkgeienk kann aber auch geblldet 
sein durch den Rasierklingenhalter und einem am Handgriff 
befestigten bzw. mit diesem verbundenen Haiteteil, wobei 
dieses Schwenkgeienk eine Idsbare Verbindung von minde- 
stens einem Paarzusammenwirkender Formelemente mit je 
einem konkaven und einem konvexen Oberflichenabschnitt 
bMeht» die tnelnander verankertiar sind. 
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PatentansprQche 

1. Rasierapparat mit einem Handgriff (1) und einem 
vorzugsweise iSnglichen Rasierklingenhatter (2), 
mit einem Schwcnkgelenk (3) fQr den Rasierklin- 5 
genhalter (2), das eine Schwenkbewegung des Ra- 
sierklingenhalters (2) gegenQber dem Handgriff (1) 
eriaubt, wobei die Schwenkachse (4) des Schwenk- 
gelenlc^ (3) wesentlichen in Lfingsrichtung des 
Rasierklingenhalters (2). d.h. m wesentlichen paral- to 
lei zur mindestens einen Rasierschneide (5) am Ra- 
sierkl'mgenhalter (2) verliuft, dadarch gekeiui- 
zeichnet, daQ der Rasierklingenhalter (2) durch ei- 
ne das Schwenkgelenk (3) bildende Idsbare 
Schnappverbindung (100) befestigt ist is 
Z Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
ubrigen AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Schnappverbindung durch die rOckfedemde 
Materialeiastizit&t der miteinander verbundenen 
Teiie in Verbindung rait der Formgebung der Ver- 20 
bindungsteOe montlerbar und zur Demontage ids- 
bar ist und in montiertem Zustand eine sichere Ver- 
bindung bewirkt 

3. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
ubrigen Ansprflche, dadurch gekennzeichnet. daB 25 
das dis Schnappverbindung ausgebildete Schwenk- 
gelenk 3 durch ein gabelfdrmiges, zweiarmiges, 
U-formiges Hebelelement mit die Schwenkachse 4 
fesdegenden Rastelementen an den freien Enden 
beider Hebel und durch ein mindestens eine Aus- 30 
sparung fQr die beiden freien Hebelenden des He- 
belelements 6 aufweisendes Befestigungsteil gebil- 
det ist, wobei die Rastelemente des Hebelelements 

in auf der Schwenkachse 4 liegende Rastkonturen 
des Befestigungsteils federnd eingreifen* 35 

4. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
ubrigen AnsprOche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Rastelemente jeweils durch in Schwenkachsen- 
richtung ausgebildete, einander ab- oder zuge- 
wandte Materialvorsprunge und die Rastkonturen 40 
durdi in Schwenkachsenrichtung ausgebildete ein- 
ander zu- oder abgewandte Materialaussparungen, 
Oder umgekehrt, gebildet werdea 

5. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
ubrigen Ansprflche, dadurch gekennzeichnet, daB 45 
die MaterialvorsprOnge der Rastelemente (62) oder 
Rastkonturen (66) durch einander ab- oder zuge- 
wandte, in Richtung der Schwenkachse (4) ange- 
ordnete kugelfdrmige Rastvorsprflnge gebildet 
sind. 50 

6. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
ubrigen Ansprfidie, dadurch gekennzeichnet, daB 
die MaterialvorsprOnge der Rastelemente (62) oder 
Rastkonturen (66) durch einander ab- oder zuge- 
wandte, in Richtung der Schwenkachse (4) ange- 55 
ordnet kegelfdrmige Rastvorsprflnge gebildet sind 

7. Rasierapparat nadi einem oder mehreren der 
Qbrigen Ansprflche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die mit den Rastvorsprungen ( - Materialvcrsprfln- 
gen) zusammenwirkenden, einander zu- oder abge- 60 
wandten, in Richtung der Schwenkachse angeord- 
neten Materialaussparungen (sRastvertiefungen 
bzw. Rastaussparungen) der Rastkonturen (66) 
oder Rastelemente (62) Bohrungen oder z£. kuge- 
lige bzw. kegelige Rastveniefungen sind 65 
& Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
Qbrigen Ansprflche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Enden der beiden schenkelartigen Hebel des 
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gabelfdrmigen, U-fdrmigen, zweiarmigen Hebel- 
elementes (6) aufgrund ihrer Formgebung und Ma- 
terial- Eigenelastizitat elastisch rflckfedemd aus- 
einander oder nSher zusammengedrflckt werden 
kdnnen. 

9. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
flbrigen Ansprflche, dadurch gekennzeichnet, daB 
das die Rastvertiefungen, dh- die Materialausspa- 
rungen aufweisenden Hebelelement (6) oder Befe- 
stigungsteil (65) eine zu jeder der Rastvertiefung 
fflhrende RampenflSche (67) aufweist, flber die 
beim Montieren der Schnappverbindung (100) die 
Rastvorsprflnge quer zur Schwenkachse (4) in 
Richtung zu den Rastvertiefungen geschoben und 
gefflhrt werden, wobei sich das Hebelelement (6) 
elastisch federnd so verformt, daB die Hebelenden 
(64) in Schwenkadisenrichtung zu^ oder gegenein- 
ander bewegt werden, um dann zum Einrasten der 
Rastvorsprflnge in die Rastvertiefungen elastisch 
rflckzufedent 

10. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
flbrigen Ansprflche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Rast- bzw. Schnappverbindung allein aufgrund 
einer quer zur Schwenkachse (4) und gegebenen- 
falls vielleicht auch einer in Richtung der Schwenk- 
achse (4), zwischen dem Rasierklingenhalter (2) und 
dem Hebelelement (6) als Zwischenteil bzw. dem 
Handgriff (1) angreifenden auBeren Kraft infolge 
der elastisdi fedemden Verformung des Hebelele- 
mentes (6), dh. durch Bewegung der Hebelenden 
(64) in Schwenkachsenrichtung Idsbar ist 

1 1. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
Qbrigen Ansprflche, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Hebelelement (6), vorzugsweise einstflckig, am 
Handgriff (1) und das Befestigungsteil (65), vor- 
zugsweise einstflckig, am Rasierklingenhalter (2) 
befestigt ist 

IZ Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
flbrigen Ansprflche, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Hebelelement (6),iVorzugsweise einstflckig, am 
Rasierklingenhalter (2) und das Befestigungsteil, 
vorzugsweise einstflckig, am Handgriff (1) befestigt 
Ist • ■ 

13. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
flbrigen Ansprflche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die elastisch fedemde Wirkung des Hebelelemen- 
tes (6) durch das entsprechend ausgewahlte Materi- 
al wie Z.B. Kunststoff und die Formgebung wie z. B. 
dem Querschnittsverlauf und der Hebellfinge vor- 
bestimmt definiert Und entsprechend der Ge- 
brauchs- und Funktioqsbedingungen f estgelegt ist 

14. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
Qbrigen Ansprfldie, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Schnapp- bzw. Rastkontur (66) des Befesti- 
gungsteils (65) relativ bteif, unnachgiebig, starr und 
undeformierbar gegenflber der elastisch fedemden 
Wirkung des Hebelelementes (6) ist 

15. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
flbrigen Ansprflche, dadurch gekennzeidmet, daB 
das Hebelelement (6)tund das Befestigungsteil je- 
weils aus bestimmtem, definiert* elastisdiem 
Kunststoff herg^tellt i^t 

16. Rasierapparat nadt einem oder mehreren der 
flbrigen Ansprflche, dadurch gekennzeichnet daB 
zwischen dem Hebelelement (6) und dem Handgriff 
(I) eine rflckfedemd-clastische Lagerung vorgese- 
hen ist die eine allseitige und begrenzte IGppbewe- 
gung des Rasierklingdnhalters (2) gegenflber dem 
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Handgriff (1) bei Krafteinwirkung zuIdBt 

17. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
Qbrigen AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Schwenkgelenk (3) unmittelbar als Idsbare Ver- 
bindung zwischen dem Rasierklingenhalter (2) et- 5 
nerseits und einem am Handgriff (1) befestigten 
bzw. mit diesem verbundenen Haltetetl (6), das z.B. 
aus einem Zwischentei} bestehen kann, ausgebildet 
ist, wobei diese ISsbarel Verbindung von mindestens 
einem Paar zusammenwirkender Formelemente lo 
(50, 51) gebildet ist und wobei dieses Paar zusam- 
menwirkender Formelemente (50, 51) aus je einem 
konkaven OberflSchenabschnitt am Rasierklingen- 
halter (2) Oder Halteteil (6) und einem konvexen 
Oberfllchenabschnitt am Halteteil (6) (Zwischen- i5 
teil) Oder Rasierklingenhalter (2) besteht in der 
Weise, daB die beideh einander entsprechenden 
OberflSchenabschnitte eines Formelementepaares 
(50, 51) durch zusanmienfQgen in- bzw, gegenein- 
ander verankerbar sind und daB die einander zu- 20 
mindest teilweise ent^rechenden OberflSchenab- 
schnitte jeweils einen Vorsprung (50) und eine Aus- 
sparung bzw. Ausnehmung (51) begrenzen, die je- 
weils in mmdestens dem senkrecht zur Schwenk- 
achse (4) liegenden Querschnitt eine Kreiskontur 25 
aufweisen, so daB die ibeiden einander zugewand- 
ten, mehr als einen i Halbkreis beschreibenden 
Krdskonturen des zusammenwirkenden Formele- 
mentepaares (SO, 51X 'deren Kreiskontur-Symme- 

' trieachse vorzugsweise im wesentlichen senkrecht 30 
zur Schwenkachse (4) liegt, ineinanderfQgbar sind 
und zusammen miteinander ein zugig gleitendes 
Schwenkgelenk (3) bilden, wobei die Ausnehmung 
(51) mit ihrer Offiiung im wesentlichen senkrecht 
zur Schwenkachse (4) zum Handgriff (1) hin ausge- 35 
richtetist 

18. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
Qbrigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Formelementepaar (50, 51) ein Kugelkdrper 
(50) und ein Kugelhohh*aum (51) ist 40 

19. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
Qbrigen AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB 
auf der Schwenkachse (4) oder parallel dazu im 
Abstand voneinander je ein Kugelformeiemente- 
paar parallel zueinander und vorzugsweise symme- 45 
trisch zur Syrometrieebene des Handgriffs (1), an- 
geordnet ist, wobei die'Mittelpunktsverbindung der 
Kugelformelementepa^e parallel zur Schwenk- 
achse (4) liegt, vorzugsweise ohne Achsenabstand. 

20. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 50 
Qbrigen AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daS 
das Formelementepaar (50. 51) ein Zylinderkorper 
(50) und ein Zylinderhohlraum (51) ist, deren Zylin- 
derachsen parallel zuir Schwenkachse (4) liegen, 
vorzugsweise ohne Achsenabstand. 55 

21. Rasierapparat nach emem oder mehreren der 
Qbrigen AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Paar zusammenwirkender Formelemente (50, 
51) durch Bewegung im wesentlichen senkrecht zur 
Sdiwenkachse (4), dit ungear in Achsrichtung 60 

^es Handgriffes (1) ineinanderschieb- und •fQgbar 
bzw. auch wieder Idsbar ist, wobei durch elastisch- 
rQckfedemde Materiaiverformung eine Schnapp- 
bzw. Rastverbindung (100) gebildet ist, wobei die 
Formelemente (50, 51) jedes Paar^ etwa symme- 65 
trisch zu dieser Bewegungsrichtung ausgebildet 
smd und auch die Offtiqng der Ausnehmung (51). 

22. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 



Qbrigen AnsprQche. dadurch gekennzeichnet, daB 
das Paar zusammenwirkender Zylinderkdrper- 
Formelemente (50,51)durch ineinanderschieben in 
Richtung der Schwenkachse (4) montierbar und de* 
montierbar sind. 

23. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
Qbrigen AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Winkeldif ferenz der Kreiskonturen der gepaar- 
ten Formelemente (SO, 51) den Schwenkwinkel be- 
stimmt 

24. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
Qbrigen AnsprQche, dadurch gekennzeichnet. daB 
den einander zugewandten gepaarten, im wesendi- 
chen senkrecht zur Schwenkachse (4) fQgbaren 
Formelementen (50, 51) anschlieBend an die Kreis- 
kontur eine sich im Abstand kontinuierlich dndem- 
de GleitflichenfQhrung (52) mit nach auBen zuneh- 
mendem Abstand zum allmdhlichen elastischen De- 
formieren der Formteile (50, 51) beim FQgen imd/ 
oder Demontieren, zugeordnet ist 

25. Rasierapparat nach einem oder mehreren der 
Qbrigen AnsprQche, dadurch gekeimzeichnet, daB 
am Rasierapparat ein rQckfedemd angeordneter, 
im wesentlichen senkrecht zur Schwenkachse (4) 
verschiebbarer, vorzugsweise am Handgriff (1) 
gleitend angeordneter Auswerfer (53) vorgesehen 
ist, der bei Betatigung senkrecht zur Schwenkachse 
(4) hin am Rasierklingenhalter (2) in Richtung weg 
vom Handgriff (1) angreift um die Schnappverbin- 
dung (100) der Formelemente(50, SI) zu Idsen. 

Beschreibung 

Die Erflndung betrifft einen Rasierapparat entspre- 
chend dem Oberbegriff des Patentanspruches 1. 

Ein solcher Rasierapparat ist beispielsweise aus der 
DE-PS 29 07 661 bekannt, wobei ein Doppelgelenk zwi- 
schen dem Handgriff und dem Rasierklingenhalter Qber 
ein ZwischenstQdc gebildet ist das zwei senkrecht zu* 
einander stehende Schwenkachsen aufweist wovon die 
eine in Langsrichtung des Rasierklingenhalters und die 
andere quer dazu verlluft und wobei die eine Schwenk- 
achse vom ZwischenstOck und dem Rasierklingenhalter, 
die andere aber im Abstand davon vom ZwischenstQck 
und dem Handgriff gebildet wird und eine fedemde 
Neutralstellung aufweist Dieser bekannte Rasierappa- 
rat ermdglicht praktisch kein einfaches Austauschen des 
Rasierklingenhalters. 

WeiterMn ist beispielsweise aus der DE-OS 26 20 813 
ein Rasierapparat bekannt bei dem jedoch zum Aus- 
wechsel des Rasierklingenhalters eine aufwendige und 
teure Vorrichtung am Rasierapparat vorgesehen ist 

Aus der DE-OS 27 55 973 ist wiederum ein Rasierap- 
parat bekannt der zum leichteren Auswechseln des Ra- 
sierklingenhalters eine elastische BrQcke aufweist die 
den Rasierklingenhalter quer zur Schwenkachse gegen- 
Qber dem Handgriff-elastisch vorspannt Der Rasieiidin* 
genhalter ist dabei durch Haltearme befestigt 

Aufgabe der Erfindung ist es demgegenQber, einen 
hinsichdich der Befestigung des Rasierklmgenhalters 
verbesserten Rasierapparat auszubilden, wobei eine 
einfache, bequeme -Montage und Demontage des Ra- 
sierklingenhalters vom Handgriff auf einfache und ko- 
stengOnstige Art bei zuverOssiger, sicherer Befestigung 
gewahrieistet ist 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemiS durch die im 
kennzeichnenden Teil des Patentanspruches I angege* 
benen Merkmale geldst 

CX)PY 
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Durch die Ausbildung des Schwenkgelenks als einfa- 
che. ISsbare Schnappvetbindung mittels rflckfedemder 
Rasteleraente vermag der Rasierklingenhalter mit sei- 
ner schneidenden KUnge schnell und einfach ausge* 
tauscht zu werden bei gleichzeitig sLuBerst einfacher und 
preisgOnstiger Herstellung. Dabei ist die Schwenkbewe- 
gung des Rasierklingenhalters ^egenOber dem Hand- 
griff mittels des in Form einer Schnappverbindung aus- 
gefflhrten Schwenkgelenkes zuverlSssig und einwand- 
freigewihrleistet 

Besondere, vorteilhafte und nicht naheliegende Wei- 
terbildungen des erfinderischen neuen Rasierapparates 
sind durch die Merkmale der UnteransprQche festgelegt 
und gehen darOber hinaus auch aus den AusfQhnings- 
beispielen nach hervor. So z.B. die Ausbildung der 
Schnappverbindung mittels kugelformiger Rastelemen- 
te, das Vorsehen von RampenflSchen fOr die leiditere 
Montage und die Ausbildung des Hebelelementes als 
gabelformiges. elastisch verformbares, rflckfederndes 
BauteiL sowie weitere Ausbildungsmerkmale und kon- 
struktive Ausgestaltungen. 

Die ErHndung wird in nachfolgender Beschreibung 
anhand von einem in der Zeichnung rein schematisch 
dargestellten AusfQhrungsbeispielen erlSutert. Die R- 
gur zeigt einen Rasierapparat gemaB der ErHndung als 
Schnappverbindungsausfahrung des Schwenkgelenkes. 

Fig. 1 zeigt einen Rasierapparat mit Handgriff 1, wel- 
cher Z.B. an seinem dem Rasierklingenhalter 2 zuge- 
wandten Endbereich die rflckfedemd-elastische Lage- 
rung aufweisen kana 

An dem Handgriff 1 ist beispieisweise als Zwischen- 
teil das Hebelelement 6 befestigt, z3. durch einstOckige 
Ausbildung, durch Kleben, SchweiBen, Schrauben usw, 
Oder auch durch eine Idsbare Schnappvcu'bindung. Das 
Hebelelement als Zwischenteil enth§lt die Lagenmg des 
Schwenkgelenkes 3 fur die Schwenkbewegung des Ra- 
sierklingenhalters 2 urn die Schwenkachse 4, dJt der 
Rasierklingenhalter 2 ist sdiwenkbar am Zwischenteil 6 
gelagert Dazu besitzt das Zwischenteil 6 im Abstand 
voneinander und symmetrisch zur Handgriffachse ange- 
ordnet, zwei vom Handgriff 1 weggerichtete Schenkel 
als Hebelt die z^B. parallel in Richtung des Rasierklin- 
genhalters 2 weisen, so daB das Hebelelement 6 also als 
U-formiges, gabelfdrmiges Teil ausgebildet ist An den 
freien Endbereichen der beiden Hebel des U-formigen 
Zwischenteils 6 ist jeweils eine» die Schwenkachse 4 fest- 
legende Schwenklagerung fur den Rasierklingenhalter 2 
vorgesehen, dJi. das Schwenkgelenk 3. Am Rasierklin- 
genhalter 2 sind auf dessen, dem Handgriff 1 zugewand- 
ter Seite mindestens eine Aussparung zur Aufnahme 
der freien Hebelenden des Zwischenteils 6 vorgesehen» 
so daB auch der Rasierklingenhalter 2 mindestens zwei 
im Abstand zueinander angeordnete, in Richtung auf 
das Zwischenteil dh. das Hebelelement 6 bzw. den 
Handgriff 1 gerichtete Laschen als Befestigungsteile 
aufweist, die jeweils z£. parallel neben den Hebeln des 
Zwischenteils bzw. Hebelelementes 6 liegen und mit 
(fiesea zusammen die Elemente des Schwenkgelenkes 3 
tragen. Dabei sind die Elemente des Schwenkgelenkes 3 
an jeder Hebel*Befestigungsteil-Verbindung zwischen 
dem Zwischenteil 6 und dem Rasieridbgenhalter 2 an- 
geordnet und jeweils als einander zugeordnete Paarung 
von einem Materialvorsprung mit einer Materialausspa- 
rung bzw. Materialausnehmung ausgebildet, wobei die 
beiden im Abstand voneinander auf der Schwenkachse 
4 angeordneten MaterialvorsprQnge entweder einander 
zu- Oder abgewandt angeordnet sind und in die jeweils 
zugeordnete Materialaussparung am benachbarten He- 
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bel ader Befestigungsteil eingreifea 

Dabei kdnnen die MaterialvorsprOnge besonders 
vorteilhaft z.B. kugel- oder kegelfdrmig ausgebildet 
sein, die dann in Materialaussparungen bzw. -ausneh- 
5 mungen eingreifen, wobei die Materialaussparungen 
ebenfalls vorteilhaft kugel-'oder kegelfdrmig oder auch 
zylindrisch Z.B. als Bohningien ausgebildet sind. Die Ma- 
terialvorsprOnge bilden zusammen mit den Materialaus- 
sparungen eine Schnappverbindung 100, die vorteilhaft 

10 bei definierter quer zur Schwenkachse 4 zwischen Ra- 
sierklingenhalter 2 und Zwischenteil 6 wirkender 3uBe- 
rer Kraft I5sbar bzw. ebenso einfach auch montierbar 
ist Hierzu kdnnen sich die freien Enbereiche der Hebel 
des U-fdrmigen Zwischenteils 6 federnd- elastisch so- 
ls weit m der Schwenkachsenrichtung, auseinander bzw. 
zueinander bewegen, daB die MaterialvorsprOnge aus 
den Materialaussparungen ifrei kommen» dJt die Hebel 
sich gegenflber den benachbarten lascbenfdrniigen Be- 
festigungsteilen 65 senkrecht zur Schwenkachse 4 be- 

20 wegen iassen. Zum einfacheren Montieren kdnnen da- 
bei Rampenfiichen an den Hebeh oder an den laschen- 
fdrmigen Befestigungsteilen vorgesehen sein, auf denen 
die MaterialvorsprOnge dann beim Montieren oder Off- 
nen der Verbindung gleiten. Diese Rampenflichen be- 

25 wirken beim Montieren, dJi. beim Zusammenschieben 
von Rasierklingenhalter 2 und Zwischenteil 6 mit Anna- 
herung der MaterialvorsprOnge zu den Materialausspa- 
rungen quer zur Schwenkachse 4 eine zunehmende ela- 
stische Verformung der Hebel des Zwischenteils 6^ bis 

30 schlieBIich die MaterialvorsprOnge in die Materialaus- 
sparungen einschnappen und dadurch als Schwenkge- 
lenk 3 eine Idsbare Schnappverbindung 100 herstellen. 
Die fedemd-elastische Verformung der Hebel des 
U-fdrmigen Zwischenteils bzw. Hebelelementes 6 fOr 

35 die Ermdglichung der zuverlassigen elastisch-federnden 
Schnappverbindung 100 und Schwenkgelenkausbildung 
wird durch das verwendete elastisdi-fedemde Material 
des Zwischenteils 6 vorzugsweise aus elastisch-bieg- 
samem. rOckfedemdero Kunststoff sowie die Formge- 

40 bung und festgelegten Abmessungen der Hebel des 
Zwischenteils 6 erreicht und vorbestimmt festgelegt 
Dabei sind pldtzliche Querschnittsinderungen vermie- 
den und die Kanten, Kehlen und Ecken abgerundet urn 
schldliche Kerbwirkungen zu vermeiden. Im Rasier- 

45 klingenhalter 2 ist vorzugsweise auswechselbar die ein- 
oder mehrschneidige Rasierklinge mit der oder den ei- 
gendichen Rasierschneiden 5 beispieisweise durch 
IClenunung durch Schnapp- oder Rastverbindung oder 
Ihnliches befestigt, und zwar im wesentUchen parallel 

50 zur Sdiwenkachse 4, so daB die Rasierschneide 5 einsei- 
tig oder beidseitig l^ngs der Ulngskante des Rasieridin- 
genhalters 2 gegenOber diesem vorspringt 

Die Rastelemente €2 werden bei der Schnappverbin- 
dung 100 auch die MaterialvorsprOnge bzw. Rastvor- 

55 sprOnge einerseits und die Materialaussparungen SI 
bzw, 63 bzw. Rastausnehmiingen bzw. Vertiefungen an- 
dererseits gebildet^ wobei die Paarung einander zuge- 
ordneter Rastelemente von Rastvorsprung und Rast- 
aussparung den Hebeln dnerseits und den Befesd- 

60 gungselementen andererseits zugeordnet sind, vorteil- 
haft zB. den Hebeln die kugelfdrmige RastvorsprOnge, 
die dann auf der Schwenkachse liegend vonemander 
weggerichtet angeordnet sind und in die Rastausspa- 
rung in den Befestigungselementen eingreifen, wobei 

65 die Rastaussparungen sich dann zugewandt^ auf der 
Schwenkachse gegenOberliegend angeordnet sind. 

Neben den aus Rastausnehmung und Rastvorsprung 
gebildeten reinen Rastkonturen an den Hebelenden 



bzw. den Befestigungselementen kdnnen zum leichteren 
Demontieren der Schnappt bzw. Rastverbindung auch 
in bestimmter Richtung voi; der Schwenkachse weg ge- 
richtete Gleitfladien £b. ip Form keilfdrmiger Nuten 
eben falls z.B. mit von der Schwenkachse weg die Rast- 5 
vorsprOnge aus den Rastausnehmungen formschlQssig 
gleitend kontinuierlich herausdrilckende schrSge Fflh- 
rungsflichen vorgesehen sejn. " 

Die Funktion der erfindungsgemiOen Schnappver- 
bindung des Scbwenkgelenjees ergibt sich far den Fach- 10 
mann bereits offensichtlicfi aus der Gegenstandsbe- 
schreibung, so daB eine eigene Funktionsbeschreibung 
nicht notwendig erscheint jSowohl ziun Montieren wie 
zum Demonderen der Schnappverbindung muB eine 
auBere, zJB. quer zur Schwenkachse gerichtete Kraft is 
zwtschen dem Rasierklingenhalter einerseits und dem 
Hebelelement bzw. Handgriff andererseits wirken. 
Auch eine in Richtung der Schwenkachse zwtschen dem 
Rasierklingenhalter und dem Handgriff bzw. Halteele- 
ment wirkende Kraft kann zumindest einseitig zu einem 20 
Offinen der Schnappverbindung fQhren, so daB dann ei- 
ne zus^tzliche Querkraft ebenfalls die Demontage be- 
wirkt 

Die angegebenen vorstehenden und im weiteren fol- 
genden AusfOhrungsbeispiele der Erflndung soUen die 25 
Erfindung mcht in der Weise beschrSnken oder einen- 
gen, daB dariiber hmaus nicht noch andere AusfOhrun- 
gen im Rahmen des Erfindungsgedankens eingeschlos- 
sensind. 

Nachfolgend wird eine weitere Schnappverbindungs- 30 
konzeption und -Konstniktion erlautert;Fig. lb: 

Die I5sbare Verbindung 100 am Schwenkgelenk 3 
zwischen dem Rasierklingenhalter 2 und dem Handgriff 
1 bzw. dem Zwischen- oder Halteteil 6 kann besonders 
vorteilhaft auch durch paarweise zusammenwirkende 35 
Formelemente 50, 51 (Materialvorsprung und Material- 
ausspaning) mit jeweils mehr als einen Halbkreis be- 
schreibender Kreiskontur des senkrecht zur Schwenk- 
achse 4 liegenden Querschnitts gebildet sein, wobei die 
Synunetrieachse dieser Kceiskontur vorzugsweise im 40 
wesentlichen senkrecht zunScbwenkachse liegt und'die 
beiden gepaarten Formelemente 50, 51 gegeneinander 
zur Bildung des Gleit-Schwenkgelenks als Lager bei- 
spielsweise durch Deformation des vorzugweise Kunst- 
stoffmaterials durch Bewegung un wesentlichen senk- 4S 
recht zur Schwenkachse 4 ineinanderfQgbar und damit 
zueinander verankerbar und auch wieder demontierbar 
sind, wobei die Demontage durch einen rOckfedemden 
Auswerferschieber durch die damit mdgUche Einhand- '~ 
bedienung erleichtert ist . 50 

Die Formelemente 50, 51 kdnnen dabei mindestens 
zwei im Abstand zueinander liegende Kugelformele- 
mentepaare sein, deren Mtttelpunktabstand parallel zur 
Schwenkachse 4 bzw. vorzugweise auf dieser liegt, oder 
aber ein Zylinderformelementepaar, dessen Zylinder- 55 
adise parallel zur oder auf der Schwenkachse 4 ilegt 
Das Zylinderformelementepaar kann auch so ausgebil- 
det sein, daB es durch gegenseitige Bewegung in Rich- 
tung der Schwenkachse 4 !gefQgt oder geldst werden 
kann. i eo 

Die Schnappverbindung ergibt sich dadurch, daB der 
Vorsprung 50 (Kugel- oder Zylmderkdrper) geringf Qgig 
elastisch-rQckfedemd zusammengedrfickt wird, w^h- 
rend der Vorsprung zJ. alsiKugelkdrper durch den ge- 
genOber den Kugeldurchmesser kleineren Offnungs- es 
durchmesser der Ausnehmung, z. B. als KugelhoMraum 
geschoben wird, wobei sich gleichzeidg auch dieser Off- 
nungsdurchmesserdann elasttsch rOckfedemd weitet 



Im Falle daB das Formelementepaar vorzugsweise 
aus Kugeikorper und Kugelhohlraum gebildet ist, sind 
zwei solche Formelementenpaare in Richtung der 
Schwenkachse 4 auf dieser bzw* parallel dazu im Ab- 
stand zueinander vorgesehen. 

Die zusammengehdrenden, zusammenwirkenden, ge- 
paarten Formelemente 50, 51 werden dadurch ineinan- 
dergefugt oder getrennt, daB sie etwa in Richtung der 
Handgriffachse, dJt etwa senkrecht zur Schwenkachse 
4 aufeinander so zubewegt werden oder aber so ausein- 
ander, daB die Mittelpunktsverbindung der zu paaren- 
den Einzelformelemente, dJi. des Kugelkorpers SO ei- 
nerseits und des zugehdrigen Kugelhohlraumes 51 an- 
dererseits etwa senkrecht zur Schwenkachsenrichtung 
liegt, wobei die Fuge- bzw. Ldsebewegung etwa in Rich- 
tung dieser Mittelpunktsverbindung aufeinander zu 
bzw. voneinander weg stattfindet 

Zum Zweck der fedemd-elastische Schnappverbin- 
dung ist die Kreiskontur des Mittenquerschnitts der 
Ausnehmung bzw. Aussparung 51 z.B. etwa in Richtung 
der Handgriffachse etwas mehr als ein Halbkreis, aber- 
deckt also beispielsweise einen Winkel von ca. 200 Win- 
kelgraden, wUhrend die Kreiskontur des Querschnitts 
des Vorsprungs 50 einen wesentlich grdBeren Winkel 
wie Z.B. 270 bis 300 Wmkelgrade und mehr beschreiben 
kana 

AuBerhalb des Offnungsquerschnittes der Ausneh- 
mung 51 kann sich dann eine sich erweitemde, beispiels- 
weise kegelige oder prismatische Ausnehmung bzw. 
Offnung 52 bis zur Oberfliche des Tetles hin, sich an- 
schlieBen. so daB die kegelige oder auch sich prismatisch 
nach auBen hin sich erweitemde Ausnehmung oder Off- 
nung als Gleitfuhrung bzw. EinfOhrung eine Fuhrung 
beim Montieren und eine allmahlich zunehmende elasti- 
sche Deformadon des Vorsprungs 50 z3. des Kugelkdr- 
perdurchmessers bewirkt 

Ein parallel zum Handgriff 1 z.B. an diesem befestig- 
ter und gefdhrter, zJB. gleitender Auswerferschieber, 
mittels Feder in seine Ruhelage vorgespannt, kann bd 
Betidgung entgegen der Federkraft so auf den Rasier- 
klingenhalter 2 entgegen und abgestiltzt gegen den 
Handgriff 1 wirken, daB die Schnappverbindung da- 
durch geldst wird • 

1 Handgriff 

2 Rasierklingenhalter 

3 Schwenkgelenk 

4 Schwenkachse 

5 Rasierschneide 

6 Hebelelement (s Zwischenteil) 

50 Vorsprung 

51 Ausnehmung 

50, 5 1 Formelemente bzw. Formelementepaar 

52 GleitfOhrung 

53 Auswerfer 

61 Hebel 

62 Rastelemente « (Rast)- bzw. (Material)- Vor- 
sprOnge oder (Rast)- bzw. (Material)-Ausnehm.un- 
gen, d. h. -Verdefungen an den freien Enden' der 
Hebel des Hebelelementes (Zwischenteil) 

63 Aussparung (am Rasierklingenhalter zum Auf- 
nehmen der Hebdenden) 

64 Hebelenden 

65 Befesdgungsteil » Gegenpaanmgsstflck zu 
den Hebeln, am Rasieridingenhalter angeordnet 
z.B.alsLaschen 

66 Rastkontur » (Rast)- bzw. (Material)-Au5neh- 
mung Oder (Rast)- bzw. (Material)- Vorsprung am 
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